
 شبیه سازي مقاله پیوست عینا صورت بگیرید و نتایج دقیقا ارایه شود. •

به جاي   • فازي  کنترل  و  هاي عصبی  از شبکه  اشاره شده،  نتیجه گیري  در   MPCهمان طور که 

 استفاده شود و نتیجه با روش پیشنهادي مقاله بررسی شود.

بهینه سازي باشند. براي مثال گین در تمامی موارد شبکه هاي عصبی و فازي جداگانه و در ادغام با   •

هاي شبکه عصبی با استفاده از بهینه سازي، ابتدا بهینه شده سپس بر کنترلر اعمال شود. در تمامی  

) عصبی  شبکه  دو  از  Forward -Deep Reinforcement Learning, Feedموارد 

, Neural Network(  (کد نویسی) استفاده شود. برعهده مجري و دو بهینه سازي 

  ره یذخ .ری دپذیتجد  ينوسانات منابع انرژ   يجهت هموارساز   يانرژ   رهیذخ   يها  ستمیاستفاده از س •

که در مقاله استفاده شده    ابررسانا   یسیمغناط  ي انرژ   رهیمثال ذخ  يدارد برا  یانواع متفاوت  ز یساز ن

و ابرخازن).    ي(باتر  يدیبریه  يانرژ   رهیذخ  يها  ستمیو س (flywheel) اری، ابرخازن، چرخ طاست 

ساز در چند اتصال    رهیذخ .آن مشخص شود  ي قرار داد تا تفاوت ها  یبررسچند نوع از آن را مورد  

با شبکه در نقطه اتصال مشترك    ،يشود: اتصال با مزرعه باد   یبا شبکه بررس  اتصال با  ،اتصال 

 . VSG اتصال باو  خورشیدي

• PID-SDC  با استفاده ازPSO  مشابه کنترلر ذخیره ساز عمل شود و   در مقاله بیس بهینه شده است

 ده است.اشاره ش  4این مورد در بخش قبل از  گین ها بدست ایند.

برا   یطراح • از    ساز رهیذخ  ستمیس  يکنترل کننده  استفاده  فاز 1با  ها2  ،ي .منطق  و   یعصب  ي.شبکه 

(حتما کد نوشته شود) کنترل   يساز   نهیبا به  ي.منطق فاز 4و    يساز   نهی با به  ی .ادغام شبکه عصب3

 .نوسانات داشته باشد ییرایم تیکننده قابل

باد   یبررس • مزارع  تورب  ياثرات  از  القا  یمبتن  يباد  ي هانیمتشکل  ژنراتور  سنجاب   ییبر    ی قفس 

)SCIGتورب و  القا  يهانی)  ژنراتور  بر  مبتنی  تغذ  یی بادي  با سDFIG(  هیدوسو  اتصال  در   ستمی) 

  یی رایمبدل سمت رتور جهت م  ي مثلا برا  دی کنترلر جد  کیتوان    یم  زین  DFIG  ي قدرت. ( برا

محاسبه شود) کروبار    یو شبکه عصب  ي ساز   نهیآن توسط به  يکرد و پارامترها  یطراحنوسانات  

 ر یمثال مقاله ز  يدرنظر گرفته شود. برا



Improved methodology for damping sub-synchronous oscillation in a 
series-compensated DFIG-based wind farm (DOI: 10.1049/gtd2.12906) 

 با همان روش ها ساز   رهیمشابه ذخ mppt  يکنترل کننده برا یطراح •

  IEEE 39باسه و    IEEE 9  ،يا  هیدو ناح  نهیچهار ماش  IEEEقدرت    ستمی س  يبر رو  يشنهادیروش پ  •

مکان را   2مقاله  رخ دهد. س یمانند مقاله ب بیشتري مختلف  ي. خطاها در مکان هاشود یباسه بررس

 با درنظر گرفتن سایر بندها انتخاب کرده است و این تعداد بیشتر شود.

پس از وقوع خطا    هیثان  2ولتاژ به مدت    يدار ی شاخص پا   یجهت بررس  ر یاستفاده از فرمول مقاله ز  •

 5.60، 5.40، 5.20،  5.01 يها هیرخ داده است در ثان  5 هیمثال خطا در ثان يحالت ها برا یدر تمام

ژورنال    الهکه از مق   یاستفاده کند درصورت  زین  گرید  ياز فرمول ها  تواندیم  يشود. مجر  یو ... بررس

 برداشته شود.Q1,Q2 معتبر 

Modern voltage stability index for prediction of voltage collapse and 
estimation of maximum load-ability for weak buses and critical lines 
identification (https://doi.org/10.1016/j.ijepes.2022.108596) 

 IEEE  يها  ستمیدر س  دیتول  تیژنراتور سنکرون با همان ظرف يبه جا  ریدپذ یاز منابع تجد  زین  کبار ی •

شوند. نمونه   ی بررس  ج یو نتا  (حذف یک ژنراتور و جایگزین کردن با تجدیدپذیر)  استفاده شود

 مقاله:

Hybrid adaptive controlled flywheel energy storage units for transient 
stability improvement of wind farms 
(https://doi.org/10.1016/j.est.2022.105262) 

ها • مانند جبران  ينصب دستگاه  )، جبران  SSSC(  یکیاستات  يسنکرون سر  يسازها جبران کننده 

استات سنکرون  استاتSTATCOM(  یکیکننده  کننده  جبران  راکت  ی کی)،  ،   (SVC)  ویتوان 

Thyristor Controlled Series Capacitor (TCSC)  انتقال    انیجر  کپارچهیساز  و جبران

)UPFCوقوع   ایباد و    يانرژ   ت یاز عدم قطع  یکاهش افت ولتاژ ناش  منظور قدرت، به    ستمی)در س

ساز و بار    رهیبا درنظر گرفتن ذخ  کبار یشود. ضمنا    هیموارد جداگانه شکل ها ارا  یتمامدر  .  خطا

 بدون آن.  گرید



برا  ستمینوسانات س  ییرایکنترل کننده م  یطراح • پا  FACTS  يقدرت  بهبود   ستم یس  يداریجهت 

.ادغام  3و    یعصب  ي.شبکه ها 2،  2نوع    يو فاز   ي.منطق فاز 1نوسانات. استفاده از    ییرایقدرت و م

  ي پارامترها يبرا ییبه تنها يساز  نهی. به5 يساز  نه یبا به ي.منطق فاز 4و  يساز  نهیبا به یشبکه عصب

کند با   دایو سرعت کاهش پ   یکیمورد حتما لحاظ شود که نوسانات توان الکتر  نیکنترل کننده. ا

 کنترل کننده  نی استفاده از ا

پ   ياستراتژ • کنترل  يشنهاد یکنترل  و  ولتاژ  کنترل  کننده VSG از  کنترل  اساس  بر  که   PID که 

 نهیبا به  ی.ادغام شبکه عصب3و    یعصب  يشبکه ها.2،  (FLC) يآن بر اساس منطق فاز  يپارامترها

محاسبه خواهند    ،ییبه تنها  يساز   نهی. به5(حتما کد نوشته شود)    يساز   نهیبا به  ي.منطق فاز 4و    يساز 

 توانی، مVISMA I, VISMA II and SPC–SG مثال  يدارد برا  یانواع متفاوت  VSG ) .شد

شده    یبررس  ریمقاله ز  (.آن مشخص شود  يقرار داد تا تفاوت ها  یچند نوع از آن را مورد بررس

 استفاده کرد. 2می توان از ایده مقاله شماره  .ارسال شود دیدار  ازیاست، اگر ن

1. A comprehensive comparison of Virtual Synchronous Generators with 
focus on virtual inertia and frequency regulation 
(https://doi.org/10.1016/j.epsr.2021.107516) 

2. Virtual inertia emulation through virtual synchronous generator 
based superconducting magnetic energy storage in modern power 
system https://doi.org/10.1016/j.est.2021.103466 

 

 و ولتاژ در نقطه اتصال مشترك  وی و راکت ویتوان اکت یبررس •

 )b – cو فاز به فاز( نیدوفاز به زم ن،یخطا ها تک فاز به زم ری نظر گرفتن سا در  •

 از بندها اعمال شود.  کیشود، سپس هر   يساز  هیشب نایع سیب مقاله •

 اعلام کند و سپس با موافقت اعمال کند. براساس تجربه خود   هایی ينوآور   يمجر لطفا •

 مگاوات تولید در مقاله بیس اشاره شده است.  375مجري می تواند ظرفیت تولید را افزایش دهد.  •

 

 شود  هیارا  یاض یر يو فرمول ها ییجز کی شمات کیموارد   یدر تمام. 

https://doi.org/10.1016/j.epsr.2021.107516
https://doi.org/10.1016/j.est.2021.103466


 شود هی ارا  یسیبدست آمده از برنامه نو يشکل ها یتمام. 

 انجام شود بدون استفاده از تولباکس متلب  یسیکد نو حتما. 

 است. لطفا با   یالزام   یس یو کدنو  يساز  هیکامل شب   حاتی توض  ییویدیو   لی فا  ارسال

 داده شود.  حی توسط بنده به استاد راهنما توض دیبا را ی کامل باشد ز اتیی جز

  براي اجرا الزامی هستند. همه موارد 


