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کنترل از یک  -کنتاکتور به صورت اتصال دائمدار فرمان راه اندازي الکتروموتور هاي سه فاز توسط  م-1

  نقطه 

 ،ياندازمکان راه ا  . این مدارشودفاز استفاده می   هاي سه  براي کنترل موتور   ،ین مدار پرکاربرد در صنایع مختلفاز ا

  سازد.  ی فراهم م  ،محل کنترل  کیفاز را از  سه  ي توقف و حفاظت موتورها

هاي تهویه و    سیستم   -  )هاي صنعتی  ها و همزن   میکسری (مانند  آلات صنعت  صنایع تولیدي و ماشینکاربرد:  

  ) هاي صنعتی بزرگ فن(مانند   تبرید 

تعمیر و نگهداري آسان   - : هزینه پایین راه اندازي مزایا  
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کنترل از دو  -دائممدار فرمان راه اندازي الکتروموتور هاي سه فاز توسط کنتاکتور به صورت اتصال  -2

  نقطه 

مکان  . این مدار اشوداستفاده می   ، از دو نقطه مختلففاز  هاي سه   براي کنترل موتور  ، ین مدار در صنایع مختلفاز ا

  سازد.  ی فراهم م ، محل کنترل دوفاز را از  سه  يتوقف و حفاظت موتورها  ،ياندازراه

  ها   ها و بالابر جرثقیل   - )بندي  مونتاژ و بسته طولانی  خطوط  (مانند    هاي نوار نقاله و انتقال مواد   سیستمکاربرد:  

  ) طبقه هاي ساختمانی چند  بالابر (مانند 

  ها  امکان نظارت بهتر بر عملکرد سیستم -  کاهش زمان تردد اپراتورمزایا: 
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کنترل از یک نقطه  -لحظه ايصورت اتصال دائم و  ه  مدار فرمان راه اندازي الکتروموتور هاي سه فاز ب-3

  توسط یک کنتاکتور 

در    شده است.  ی کنتاکتور طراح  ک یفاز با استفاده از    سه   ي ها  و توقف موتور   يانداز  کنترل راه   ي مدار برا  ن ایاز   

(با    يا  توقف به صورت لحظه ، )یاستارت و کنتاکت کمک  یبه صورت دائم (با استفاده از شست يانداز  راه  ، مدار نیا

     .شودی نقطه انجام م کی کنترل از  استپ) و  یشست

ماش   ي د یتول  عیصنا  کاربرد: (مانند  ساز  نیو  بسته   ماشیني  ساد  هاي          مانند (  یساختمان  ساتیس ات  -  )هبندي 

  ها) آب آپارتمان  يها پمپ

  یابی  راحتی در عیب -  و اجرا   یطراح ی سادگ مزایا:
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کنترل از یک نقطه  -صورت اتصال دائم و لحظه ايه  فرمان راه اندازي الکتروموتور هاي سه فاز بمدار  -4

  کنتاکتور  دوتوسط 

  شود.  یاستفاده م هاي بزرگ و با قابلیت اطمینان بالا کنترل موتور يکنتاکتور برا در این مدار از دو 

  ی صنعت  ساتیس ات  -   )یصنعت  ک یدرولیه  يها  ستمی(مانند س   ادیبا بار ز  يها  ستمی و س   نیسنگ   عیصنا  کاربرد:

  خودرو)  د ی(مانند خطوط تول  شرفتهیپ

  يانداز  راه  ند یفرآ تر  قیامکان کنترل دق -  دو کنتاکتور ن یبار ب ع یبا توز بالا نانیاطم تیقابل ش یفزاا مزایا:
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  کنترل از یک نقطه -مثلث -صورت ستاره سه فاز به  هاي الکتوموتور  يمدار فرمان راه انداز -5

ابتدا موتور   روش   نی. در اشود ی فاز با توان بالا استفاده م  سه ي موتورها يانداز  راه  انی کاهش جر  يبرا  ستمیس  نیا

)  دائمبه اتصال مثلث (حالت کار    ، پس از مدت زمان مشخص  و  شودی م  يانداز  کمتر) راه   ان یبا اتصال ستاره (جر

  . ی شودم چییسو

  ی کیمکان  زات یتجه  -  )هاي متوسط   در توان   اسکرو  پیستونی وهاي    کمپرسور  (مانند   هوا  يها  کمپرسور  کاربرد:

  ) يمسافر  ریغ يباربر يها (مانند آسانسور یعموم

  ل یعمر موتور به دل  طول  ش یافزا  - میمستق  يانداز  با راه   سهیدر مقا  در این روش   يانداز  راه   انیکاهش جر  مزایا:

  يانداز  هنگام راه در ها چیپ م یحرارت کمتر در س 
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  مدار فرمان راه اندازي الکتروموتور هاي سه فاز دستگاه هاي پرس -6

  ب ی و قابل اعتماد است تا از آس   منیمدار فرمان ا  ازمند ی پرس ن  يها   فاز در دستگاه  سه  ي ها  الکتروموتور  ي انداز  راه

  شود.  ي ری به موتور و اپراتور جلوگ

با    يپرسکار  ند یفرآ  يساز  ی منیا  -  تنظیم سرعت و گشتاور موتور   با  پرس   دستگاه  حرکت   قیکنترل دق  کاربرد:

  ي قطع اضطرار يها ی استفاده از شست

  سرعت قیعملکرد با کنترل دق  يساز  نهیبه - ي کاهش مصرف انرژبا   ي اقتصاد ییجو  صرفه مزایا:
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راست گرد با حفاظت  -صورت اتصال دائم چپ گرده  مدار فرمان راه اندازي الکتروموتور هاي سه فاز ب-7

  ه کنترل از یک نقط-کامل

جهت چرخش و حفاظت    سازي  وارون قابلیت  و  صورت دائمی    فاز به   این مدار براي کنترل جهت چرخش موتور سه

  می شود.  طراحی ، بار و اتصال کوتاه کامل در برابر اضافه 

باز و بسته شدن  هنگام  هاي اتوماتیک ریلی ب در(مانند  جهت چرخش موتور  ر ییتغ ازمند ین يها  ستمیس  کاربرد:

  ي (استپ) برا  ياضطرار   يها  ی امکان اضافه کردن شستبا    به کنترل متمرکز دارند   ازیکه ن   ییها  ستمسی  -  )ها  درب

  در مواقع خط  ع یقطع سر

        هاي آب و سیستم   پمپمانند    مختلف  ي ها  در کاربرد  يریپذ   انعطاف  -  نقطه  کیکنترل آسان و متمرکز از    مزایا:

  آلات صنعتی  ماشینو   هاي آبرسانی
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  ک یراست گرد اتومات-گردصورت اتصال چپ ه سه فاز ب يموتور ها  يمدار فرمان راه انداز-8

  نیشده است. در ا  یبه دخالت اپراتور طراح  ازیفاز بدون ن  کنترل خودکار جهت چرخش موتور سه   يمدار برا  نیا

  . دهد ی حالت م ر ییگرد تغگرد و راستجهت چپ  نیموتور به صورت متناوب ب ستم،یس 

  ی و همزن صنعت  کسر یم  ي ها  دستگاه   -   ) کنندهخنک هاي    سیستم (مانند    یپمپاژ چرخش  يها  ستمیس   کاربرد:

  ) مواد در مخازن کنواختی سازي  مانند مخلوط(

  انعطاف   -  ش موتورجهت چرخ  ر ییدر تغ  یانسان  ي ها  حذف خطابا    کامل  ونیو اتوماس   ي ور  بهره   ش یافزا  مزایا:

  موتور  هر جهت چرخش يبرا  يبند  زمان  م یتنظ  تیبالا با قابل یاتیعمل يریپذ 
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  ک ی اتومات-)يگریپس از د یک ی( یب یفاز به صورت ترت  سه دو الکتروموتور  يانداز  مدار فرمان راه -9

  بان یپشت  ایها)    متناوب موتور   يانداز  (راه   يبه تناوب کار  ازیکه ن   شودی استفاده م  یزاتی و تجه  ع یدر صنا  ستمیس   نیا

  بدون وقفه به کار خود ادامه دهد.  ستم یموتور، س   کی ی ) دارند تا در صورت خرابAuto Backupخودکار ( ي ریگ

فاضلاب  يها  ستمیس   کاربرد: و  آب  شهر  يها  مپپ(مانند    پمپاژ  صنعت  ي آب                         ه یتهو  يها  ستمیس   -   )یو 

  )ها  تونل هاي صنعتی و تهویه   فن  مانند ( کننده  خنک  و

با در مدار قرار گرفتن موتور دیگر و جلوگیري  موتور،    کی بار   اضافه   ا ی  ی در صورت خراببلادرنگ ی  نیگزیجا  مزایا:

  کاهش استهلاك به دلیل کارکرد چرخشی موتور ها  -  کار  تداوم عدم از 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

 


