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 نام پروژه: شبیه سازی عملکرد دستگاه جداساز حبوبات معیوب 

با توجه به عدد درون ماتریس  داشته باشیم و این گریپر ها    گریپرماتریس    این  های  به تعداد درایه  است  یم و قراردار  30در    38با ابعاد    باینری  سیک ماتری  فرض کنیم

صفر بود گریپر  و هر موقع    شود  بستهیا    یک بود گریپر وصل شودعدد درون ماتریس  هر موقع  (.  جا از سیستم الکترونیکی صرف نظر شده استدر این)قطع یا وصل شوند

 در حالت عادی همه گرپر ها باز هستند.   ودش   بازقطع شود یا  

روی آن قرار داشته است    ،که تعدادی لوبیا  نتی متریسا  30در    38  ابعادفحه با  صیک    ازنرم افزار متلب ما    به کمک بینایی ماشین و پردازش تصویر در محیط

س و اعداد درون آن نشان میدهد که دقیقا در چه کرده ایم و آن ماتری  30در    38با ابعاد  تبدیل به یک ماتریس    ،تصویربرداری کرده ایم و ان صفحه را به کمک متلب

ین بدین منظور است  ست و اه ایک در نظر گرفتعدد  نجا را  هرجا لوبیای معیوب وجود داشت آو    واصلی از صفحه و به تبع ماتریس لوبیای معیوب وجود داردنقاطی یا ف

   ا بردارد.که گریپر باید در آن محل بسته شود و این لوبیا ر

در ادامه تصاویری از شکل دستگاه و نحوه قرارگیری گریپرها را  رک انجام شده است وگاه به کمک نرم افزار سالیدوو قرارگیری گریپرها روی دست و قید گذاری  طراحی  

 نمایید. مشاهده می
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از  ثانیه یکبار یک سطر    5فرض کنیم هر  گر  ار چند ثانیه یکبار  در ه  حبوبات معیوب وجود داردآن  که مشخص شده است در کدام قسمت های    30در    38ماتریس  

اندازه تمام سطرها و با اینکار تمام ماتریس را  تا به    بار انجام میدهد  38و این کار را تا    ستون  38سطر و    1با  ماتریس  نی یک  میدهد یع  لرا به ما تحویماتریس  

همانطور  بار    38. این  میشود  روعاز اول ش یکند و دوباره فرآیند  رد و پردازش میو بعد دوباره یک تصویر جدید میگ  ثانیه و سطر به سطر  5میخوانیم ولی با فاصله زمانی  

 ردیف گریپر است.  38ود  که در تصویر هم دیده میشود به خاطر وج 
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ماتریس به  شبیه سازی شود و خروجی    متلب  نکیمولیدر س  Simscapeبا ابزار    ،در محیط متلب  از قبل  رفتهبا توجه به کار صورت گنیاز است که عملکرد دستگاه  

این بدین صورت    ،ریس فرمان بگیرد گرفت از ماتدرجه قرار    270در زاویه  و میبایست زمانی که گریپر  گریپرها وصل شود و نتیجه به صورت نمای گرافیکی دیده شود  

این  باز میشوند یا بسته میشوند و    ما روی دستگاه داریم و این گریپرها یاستون است و به همان میزان گریپر    38سطر و    1شامل  در آن لحظه  ابعاد ماتریس  است که  

   ساعتگرد است.همگی مجدد باز شوند. جهت حرکت دستگاه    درجه  180ویه  در زا ا  موقعیت را حفظ میکنند ت

ثانیه طول میکشد و رسیدن گریپر تا گریپر بعدی به محل مثلث    150سانتی متر بر دقیقه است و یک دور کامل استوانه    2/65ض کردیم سرعت دستگاه  فریت  در واقع

 مثل محیط وباتز من مشکلی ندارم. و فرمان بگیرد  شبیه سازی دیگری بود که بتواند با متلب لینک شود    اگر محیط  ثانیه است.  5آبی  

 09305733322حمید قدسی  

 


