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سیستمهای قدرتکنترل توان راکتیو در

جبرانسازی خط
(Line Compensation)



کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت
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:قسمت و قرار دادن راکتور در نقاط تقسيمnتقسيم خط به  
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کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

با در نظر گرفتن بي نهايت راکتور موازي       به سمت يك ميل مي کند  و يك پروفيل ولتاژ 
.تخت در مدار خوهيم داشت
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:قسمت و قرار دادن راکتور در نقاط تقسيمnتقسيم خط به  



کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

:قسمت و قرار دادن راکتور در نقاط تقسيمnتقسيم خط به  



کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

جبرانساز موازي در وسط خط متقارن

آنرا πبراي هر نيم خط مدل 
:جايگزين مي کنيم

: Xراکتانس سري کل خط

: cBسوسپتانس موازي کل خط

:را بصورت زير تعريف مي کنيم
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کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

:مدار قبلي را بصورت زير ساده مي کنيم
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کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

جبرانساز موازي در وسط خط متقارن

توان عبوري از خط با  توجه به شکل روبر بصورت
:زير است
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کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

جبرانساز موازي در وسط خط متقارن

:براي يافتن توان راکتيو در ابتدا و انتهاي خط ابتدا جريان و ولتاژ هاي ابتدا خط را مي يابيم
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کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

پروفيل ولتاژ خط متقارن با جبرانساز موازي در وسط خط 



کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

جبرانساز سري متمرکز در وسط خط

ي از خازن سري براي تنظيم بار در خطوط مواز-
نيززز اسززتفاده مززي شززود ، ولززي در اين ززا هززد  

.جبرانسازي است

ازن بزه براي اينکه توان راکتيو توليدي توسط خز-
ماشين هاي دو طر  اعمال نشزود، از دو راکتزور 

.شنت در دو سر خازن استفاده مي کنند

: براي تحليل مدار و بدست آوردن ولتاژ و جريان نقطه ي وسط، مدار را بصورت زير در نظر مي گيريم-



کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

جبرانساز سري متمرکز در وسط خط
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کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

:با استفاده از دو رابطه ي بالا و در نظر گرفتن               

جبرانساز سري متمرکز در وسط خط
cos( ) sin( )

2 2

  
  

 
s sE E j

cos( )
2

sin( )
2









 


s

s

E A

E B

0
0

sin( )
2

sin( ) cos( ) sin( )
2 2 2 2





  

 


 

  
 

s m

C

E V

P
X z

z
X

0

cos( )
2

cos( ) sin( )
2 2



 







s

m

E

V
z

X

s rE E

 0

sin( )

sin( ) 1 cos( )
2





   


  

 
   

 

s r

C

x x

E E
P

X
z

01 tan( )
2


   x

z

X

*Im ( )s s sQ g E I

2 2 / / 2 / 2 /0 0 0

0 0 0 0

( ) ( ) ( ) ( ) cos( ) 1 ( ) sin( ) ( ) sin( )
2 2 2 2

           
    

                     
     

C C m
s r x x x x x x x x

m

X XP V P VP
Q Q

P V z z V

/ 01 cot( )
2


  x

z

X



کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

جبرانساز سري متمرکز در وسط خط
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:اگر از کاپاسيته ي خط صر  نظر کنيم، مدار بصورت زير در مي آيد 
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کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

: مايلي 400خط : مثال

:قبل از جبرانسازي
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کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

(بي باري و                                  )

اده اگر جبرانسازي سري با                   ان ام دهيم ولي راکتور موازي در وسط خط استف
)              (:نکنيم

: مايلي 400خط : مثال
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:اين در حالي است که در جبرانسازي سري توزيع شده داشتيم


