
 ( :Drift) تغییرمکان نسبی سازه کنترل

 محاسبه زلزله های مخصوص کنترل تغییرمکان نسبی )دریفت( :

 

 
 

 

 



 

 ها در برابر زلزلهنامه طراحی ساختمانمحاسبه نیروی برش پایه زلزله بر اساس آیین

 =A شتاب مبنای طرح 

 زیاد درشهربسیاربا توجه به خطرنسبی   

 تهران

A=0.35 

 =I ضریب اهمیت ساختمان 

 =Ru ضریب رفتار ساختمان 

 =B     ضریب بازتاب ساختمان 

 =B1                                ضریب شکل طیف 

 =N                                ضریب اصلاح طیف 
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زیادخیلی  خیزیپروژه در منطقه با لرزه 

 3نوع زمین تیپ 

متوسط سازه با اهمیت 



 

 
 
 

 T:زمان تناوب اصلی نوسان ساختمان به ثانیه   

 0:Tخیزی منطقه بدست آید. عددی است که بر حسب نوع زمین و میزان خطر لرزه T0=0115 

 ST:خیزی منطقه بدست آید. بر حسب نوع زمین و میزان خطر لرزه عددی است که Ts=01.0 

 S:خیزی منطقه بدست آید.   عددی است که بر حسب نوع زمین و میزان خطر لرزه S=11.5   

 C: ضریب زلزله 

  ρ               ضریب نامعینی سازه :        
R

ABI
C  

 V:                                                  نیروی برشی پایه                    WCV  

 W:) وزن کل سازه)شامل تمام بار زنده و وزن تاسیسات ثابت به اضافه درصدی از بارزنده 

 

A= 0.35   I= 1   RY=6   RX=5 

 



    T0=0115     S=11.5 

 

 

Tx= 0.944  استخراج شده از نرم افزار تحلیلیدوره تناوب  

 

Ty=013.0  استخراج شده از نرم افزار   تحلیلیدوره تناوب  

 

 
 

 

B1x=(s+1)= 51.5       

 

B1y=(s+1)= 51.5     

 

 

 

 

Nx= 1   Tx<Ts   

 

Nx=1   Tx<Ts   

 

Bx=B1*N= 51.5 

 

By=B1*N= 51.5 
 

 می باشد.   1( برابر با ρبه دلیل عدم وقوع نامنظمی شدید پیچشی لذا ضریب نامعینی سازه )


R

ABI
C   

 

 

Cx=0.1055 

 
Cy= 0.4001   

 

 



Kx=015Tx+01.5= 1    
 

Ky=015Ty+01.5= 1 

 

 

 وارد میکنیم Yو Xهای بدست آمده را درجهت  KوC میرویم و ضریب زلزله  defineبه منوی 
 

 

 

 

 

 جدول کنترل تغییرمکان نسبی )دریفت(:
 

 

 

 

 

 

 

 

نامنظمی پیچشی سازه، لذا از مقادیر تغییرمکان نسبی دیافراگم برای کنترل  عدمبا توجه به    

 تغییرمکان نسبی استفاده می گردد.(

 

 
Story Diaphragm Load UX UY Z Drift x Drift y 

STORY3 D1 EDRIFTX 2420.0 2 043 2422310.0 2 

STORY3 D1 EDRIFTY 2 242030 043 2 2422020. 

STORY0 D1 EDRIFTX 2421.. 2 041 2422323100 2 

STORY0 D1 EDRIFTY 2 2423. 041 2 24220.10 

STORY1 D1 EDRIFTX 24220 2 040 24221.0.130 2 

STORY1 D1 EDRIFTY 2 242100 040 2 2422.31 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 مقدار مجاز دریفت = 

 

 
 

 

 

 

 میشود 4برابر  cdبا توجه به اینکه سیستم سازه ای ما قاب خمشی فولادی متوسط است 
040044=  /cd0400= مقدار مجاز دریفت 

 

 

 

 

 



 

 
از طبقات از شود مقادیر تغییرمکان نسبی موجود در هیچ کدام مانطور که در جدول دریفت موجود مشاهده میه

 مقدار مجاز تجاوز نکرده است.

 

 

 

 

 


