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  )قسمت اول( RLC:                        بررسي رفتار مدار 8آزمایش     

 :تئوری آزمایش

 بررسي مدار در حوزه فرکانس:الف( 

 را در نظر بگیرید: 1شکل  RLCمدار 

 
 داریم: Viو ولتاژ ورودی به عنوان  VOبه عنوان مقاومت عریف ولتاژ با ت
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 ورودی و خروجی است.   اختلاف فاز که 

12اگر  LC 1، داریمVA .:در این حالت گوییم در مدار تشدید رخ داده است و داریم 
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سپس با افزایش می کند.  افزایش 1تا  0از  ، بهره مدارrfتا  0همان طور که مشاهده ی شود با افزایش فرکانس از  

)شکل گذر گویند.  میانبه همین دلیل به این مدار فیلتر کاهش می یابد.  0تا  1، بهره مدار از تا  rfفرکانس از 
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 به دست آورید.فرکانس های قطع مدار را    

 

 :DC)فرض ورودی با ) ب( بررسي مدار در حوزه زمان

 سری داریم: RLCدر مدار 
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 سه حالت زیر رخ می دهد: بسته به مقدار 
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 در این حالت پاسخ به صورت نوسانی است :
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 در این حالت میرایی بحرانی داریم و پاسخ به صورت نمایی زیر است:
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 در این حالت میرایی ضعیف داریم و پاسخ به صورت نمایی زیر است:
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 :قسمت عملي
 

 را کامل نمایید. 1 را روی برد بورد بسته و به ازای تغییر فرکانس جدول  3مدار شکل  -1
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  رسم کنید.  fرا بر حسب  Voمنحنی مشخصه  -2

 ) برای رسم دقیق تر می توانید رنج فرکانسی را گسترده تر در نظر بگیرید.( 

 را عملاً به دست آورید و با مقدار تئوری مقایسه کنید. ها چقدر است ؟ آن تقریباً 3dbقطع های  فرکانس -3

 

  :مربعی و مثلثی با فرکانس های هایدار شکل فوق به ترتیب شکل موج . به م4
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 وری مقایسه کنید.شکل موج ورودی و خروجی را همزمان رسم کنید و با تئ. اعمال کنید 

 نکته: پاسخ به ورودی مربعی پاسخ پله مدار می باشد. پاسخ به ورودی مثلثی را چگونه ارزیابی می کنید؟(
 

)هر سه حالت میرایی ضعیف، میرایای   در رفتار مدار را بررسی کنید. Cو  R، Lاثر تغییر  ، مربعی ورودی  . با فرض5

 رسی کنید.(بحرانی و میرایی نوسانی را مشاهده و بر

 

فرکانس موج سينوسي را در هرر  در رفتار مدار را بررسی کنید. ) Cو  R، Lاثر تغییر  ، ورودی سینوسی  با فرض .6
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