
1

سیستمهای قدرتکنترل توان راکتیو در

جبرانسازی خط
(Line Compensation)



کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت



کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

:جبرانسازي خطوط انتقال
:اهداف

پروفيل ولتاژ نسبتا تخت در تحت بار هاي مختلف           -1

جبرانسازي امپدانس مشخصه

حفظ پايداري خطوط بلند-2

اصلاح طول الکتريکي خط
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کنترل توان راکتيو در سيستمهاي قدرت

اصلاح امپدانس مشخصه -1

.حال اگر              باشد ، پروفيل ولتاژ تخت بدست مي آيد
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:انواع جبرانسازي
(shunt)جبرانسازي موازي-

خازن موازي-

راکتور موازي-

(series)جبرانسازي سري-

خازن سري-
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:جبرانسازي توزيع شده ي يکنواخت

(shunt)جبرانسازي موازي-
(series)جبرانسازي سري-
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(SHUNT)جبرانسازي موازي

:اگر اندوکتانس         را در واحد طول خط بصورت توزيع شده و موازي با آن قرار دهيم-1 L
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(SHUNT)جبرانسازي موازي
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:اگر خازن           را در واحد طول خط بصورت توزيع شده و موازي با آن قرار دهيم-1
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(SERIES)جبرانسازي سري

:اگر خازن           را در واحد طول خط به صورت توزيع شده و سري با آن قرار دهيم-
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جبرانسازي موازي و سري

:اگر هر دو جبرانسازي موازي و سري با هم صورت گيرد
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انتقال خط استرابطه ي بالا نشان دهنده ي تاثير بيشتر جبرانسازي سري نسبت به موازي بر توان قابل

:و بعد از جبرانسازي 
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:(Θ= 69.7˚)مايلي600خط متقارن :مثال
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:(Θ= 69.7˚)مايلي600خط متقارن :ادامه مثال
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:(Θ= 69.7˚)مايلي600خط متقارن :ادامه مثال
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همانگونه که مشاهده مي شود اضافه ولتاژ نسبت به حالت بدون جبرانسازي بهبود يافته است
. ولي مشکل جذب توان راکتيو در بي باري توسط منبع هنوز وجود دارد
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در بارداري اگر بار به اندازه ي بار طبيعي خط بعد از جبرانسازي  يعني                               
:باشد، آنگاه                    چون پروفيل ولتاژ تخت است و همچنين 

.خط             مي باشدSILچون همواره در شرايط 
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:(Θ=69.7˚)مايلي600خط متقارن :ادامه مثال

:حال در بي باري داريم
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:حال اگر فرض کنيم                              باشد در بي باري داريم

.از رابطه ي                              نتيجه مي گيريم که                پس به يک راکتور نياز داريم
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جبران سازي شنت متمرکز در انتهاي خط شعاعي

:مايل200براي يک خط بطول 
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: ولتاژ و جريان وسط خط در بي باري 
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:جبرانساز سوييچ شونده

داشته مقدار توان راکتيو جبرانساز،براي اينکه در هر باري ولتاژ مورد نظر را در انتهاي خط
:باشيم، از رابطه ي زير بدست مي آيد
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