
توضیحات جهت همکاران موسسه:
لطفا در رسم شکل های مدار الکترونیکی، ظاهرهمه قطعات در همه اشکال یکسان باشد. بعنوان مثال در همه شکل ها ترانزیستور PMOS و NMOS بصورت زیر رسم شوند:



NMOS                             PMOS                                خازن

 ( نماد قطعات فوق قابل کپی در visio می باشند).
لازم به ذکر است که در مدارات مختلف ممکن است ترانزیستورهای نوع  nmos و pmos بصورت زیر مشخص شده باشند که بایستی برای رسم آنها از نمادهای بالا استفاده شود. (توضیحات لازم در جلوی اشکال داده شده است.)
[image: ]pmos                                        [image: ]nmos

در پایان لازم به ذکر است که اشکال پس از رسم، قابلیت کپی در word را داشته باشند و در نرم افزار وورد در حالت زوم 110 درصد ، کاملا واضح و مشخص باشند. همچنین بهتر است  اشکال توسط نرم افزار visio رسم شود تا در صورت نیاز به ادیت مختصر، قابل انجام توسط اینجانب باشد.
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[image: ]در این شکل، قطعات دقیقا مثل تصویر رسم شود.
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[image: ]در این شکل، قطعات با نمادهای تعیین شده در صفحه اول، رسم شود. 
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[image: ][image: ][image: ]در این شکل، قطعات با نمادهای تعیین شده در صفحه اول، رسم شود. 
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[image: ]در این شکل، قطعات با نمادهای تعیین شده در صفحه اول، رسم شود. 
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در این سه شکل، قطعات دقیقا مثل شکل، رسم شود. 
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[image: ]در این شکل، قطعات با نمادهای تعیین شده در صفحه اول، رسم شود. 
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[image: ]در این شکل، قطعات دقیقا مثل شکل، رسم شود. 
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در این شکل، قطعات با نمادهای تعیین شده در صفحه اول، رسم شود. 









[image: ]در این شکل، قطعات با نمادهای تعیین شده در صفحه اول، رسم شود. 
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[image: ]در این شکل، قطعات دقیقا مثل شکل، رسم شود. 
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در این شکل، قطعات دقیقا مثل شکل، رسم شود. 
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[image: ]در این شکل، قطعات با نمادهای تعیین شده در صفحه اول، رسم شود. 



[image: ]در این شکل، کمی تغییرات در ظاهر داده شود بهتر است.
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